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DANJON ASTROLABE

Astrometría Extrameridiana



Ubicación de las estaciones del ILS

Año 1899 latitud 39Ü08ô 

observatorios y estaciones 

ubicadas en Estados Unidos

(Gaithersburg, Cincinnati y 

Ukiah), Japón (Mizusawa), 

Rusia (Tschardjui) e Italia 

(Carloforte).

Observatorio Astronómico 

Félix Aguilar (OAFA )

proyecto internacional 

MERIT



NATIONAL

ASTRONOMICAL

OBSERVATORIES

OF CHINA

OBSERVATORIO 

ASTRONÓMICO

òF£LIX AGUILARó  

SAN JUAN



PHOTOELECTRIC ASTROLABE PAII 

15 años de Cooperación Internacional

Automated Photoelectric Astrolabe Telescope PAII (1992 -2007)            IPMS



Edificio Walter T. Manrique

ǒ Convenio Internacional

entre nuestra Universidad y

el Observatorio Nacional de

la Academia China de

Ciencias

ǒOficialmente comenzó a

funcionar el 22 de febrero

de 2006 y el ILRS le

otorgó el código 7406

Primera estación 
SLR en Argentina:

SAN JUAN ILRS 7406



Actuales Técnicas de medición de las 

coordenadas del Polo



Diferencias y similitudes entre las técnicas



LAGEOS es el acrónimo para

"LAser GEOdynamics Satellite "



Puntos  Normales que se 

definen como la distancia 

media Estación - Satélite 

determinada para un arco de 

orbita en un intervalo de 

tiempo especifico que varia 

según el  satélite observado.

Descripción del observable SLR

Los observables o datos primarios de una estación 

láser son los Puntos Normales (NP).

El procesamiento de los datos se llevó a cabo con el software

NAOC SLR, usando la workstation del centro de cómputos del

NAOC National Astronomical Observatory of China



Software NAOC SLR

- Campo gravitatorio terrestre

- La masa de la Tierra (GM) y coeficientes Geopotenciales
- Posiciones ITRF de las estaciones terrestres 

- Movimiento polar (Xp,Yp)

- Estudios de la rotación terrestre  (DUT1)

- Relatividad general

Determinación 

precisa de órbitas y 

estimación de

parámetros a través 

de observaciones 

satelitales 
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Modelo de Gauss - Markoff
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Estaciones SLR
Å 7090 A 50107M001 L 7090 115 20 48.3 -29 2 47.4 242.0

Å 7119 A 40445M004 L 7119 203 44 35.0 20 42 23.4 3057.0

Å 7237 A 21611S001 L 7237 125 26 36.4 43 47 25.8 274.9

Å 7308 A 21704S002 L 7308 139 29 20.8 35 42 36.3 123.2

Å 7405 A 41719M001 L 7405 286 58 28.8 -36 50 34.7 170.0

Å 7406 A 41508S003 L 7406 291 22 36.6 -31 30 31.0 728.0

Å 7821 A 21605S010 L 7821 121 11 11.8 31 5 45.9 100.4

Å 7825 A 50119S003 L 7825 149 0 35.6 -35 18 58.1 805.7

Å 7839 A 11001S002 L 7839 15 29 36.2 47 4 1.7 540.1

Å 7941 A 12734S008 L 7941 16 42 16.7 40 38 55.2 537.7



Xp, T 



Yp, T



IERS



IERS vs SLR



Xp (IERS vs SLR) 2015



El valor mínimo aproximado de distancia Polo Medio �² Polo 

Instantáneo es de 6m, mientras que el valor máximo es de 14m.


